ELEKTRICKE POHONY PRIMOCARE EpaE
S KULICKOVYM SROUBEM = O STRANSKY . PETRZiK

RADY 1E1 ISO 15552 [=s
Elektricky pohon je vytvofeny
na principu prevodu rotaéniho
pohybu na pfimocary pomoci ku-
lickového $roubu a matice. Pistnice

smotorem . sfidicijednotkou o] erickgho pohonu je aretovana
proti pootoceni. Radidlni zatiZzeni nesmi prekrocit dovolenou hodnotu,
jinak je zapottebi radidlni sily eliminovat napt. pouZitim pfidavného vedeni.
Pohon je vybaven magnety pro bezkontaktni snimani polohy a profil trubky
dovoluje uchyceni snimact polohy pomoci T-drazek. Elektricky pohon
obsahuje fidici jednotku, ktera zabezpecuje ptesné polohovani, definovani
presnych rychlosti pohybu, psobeni pfesnymi silovymi u¢inky a podobné.
Po naprogramovani pracuje zcela samostatné.

Ve srovnani s pneumatickymi valci nabizi elektricky pohon navyseni pres-
nosti ve vech uvedenych fyzikalnich parametrech, nevyzaduje dal$i pohon-
né médium (stla¢eny vzduch), vysta¢i pouze s elektrickou energii. Elektrické
pohony umi pracovat i ve velmi malych otdckach, nebo umi udrzet zatéz po
omezeny ¢as i ve statické poloze.

s pistni tyci

Model 1E1 50
primé zapojeni bo¢ni zapojeni

Opakovatelna presnost [mm] 0,02

Minimalni krok pohybu [mm] 0,1

Stoupéni kuli¢kového §roubu [mm] 5

Pramér kulickového $roubu [mm] C7 J16

Maximalni rychlost [mm.s™] 100

Maximalni posuvova sila [N] 1400

Pfevodovka motoru 1:3,6

Maximélni vykon motoru [W] 200

Maximalni otacky motoru [ot.min™] 3000, kratkodobé 4000

Jmenovité napéti motoru [V] 24

Maximalni trvaly proud [A] 5

Doporuceny minimélni pfikon zdroje [W] 200

Mozné zdvihy [mm] 50 az 800 100 az 800

Hmotnost zakladni ¢asti [kg] 53 7,1

Hmotnost 1 mm zdvihu [kg] 0,008

Doporudeny typ bezkontaktniho snimace polohy KT-50, RZT7, MZT8
Objednaci kédy

1E1 0503 1 50 0100 00
I I .

Stoupani Typ motoru Pripojeni motoru Velikost dle ISO15552 Zdvih
05 | Sroub 5mm/ot. 00 | bez motoru 0 | bez motoru 50 | 950 mm xxxx | zdvih v mm
03 | BLDC 1 | pimé 50 az 800
— napt. 0100 =
2| bocni zdvih 100 mm
9999 | sada tésnéni

U varianty bez motoru je nutné kontaktovat nase technické oddélenti,
aby byla navrzena odpovidajici pfipojovaci ptiruba k zamyslenému
typu a velikosti motoru.

pd o

Provedeni / materialy

o ¢elo/viko: dural, eloxovany
o téleso: tazeny duralovy profil, eloxovany
® pistni ty¢: brousena ocelova ty¢ CK45, povrch tvrdochrom

Pro informace ohledné elektrického obvodu, ovladani a programovani
kontaktujte prosim nase technické oddéleni.

pud o
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O STRANSKY . PETRZIK

Statické a dynamické vlastnosti

ELEKTRICKE POHONY PRIMOCARE
S KULICKOVYM SROUBEM
RADY 1E1 ISO 15552

Zavislost sily na velikosti proudu pfi rychlosti v =30 mm.s"'

Pfimé pfipojeni motoru

Bo¢ni pfipojeni motoru
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ELEKTRICKE POHONY PRIMOCARE
S KULICKOVYM SROUBEM

RADY 1E1 ISO 15552

Rozméry

Primé zapojeni

O STRANSKY . PETRZIK
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Velikost | AM | B H3 |KD [KK MM|RT |TG |UG UZ |WH|Z]

50 32 |40

55 |116 | M16X1,5
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M6 |17,5|375,5

Bo¢ni zapojeni
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Velikost| AM| B H2 |H3 | KD | KK MM|RT | TG | UG|UH VD|WH |Z]
50 32 |40 11955 [ 116 | M16x1,5 M8|46,5[22 |10 64 |17,5 |214
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ELEKTRICKE POHONY PRIMOCARE

O STRANSKY . PETRZIK

Upinaci prislusenstvi

S KULICKOVYM SROUBEM
RADY 1E1 ISO 15552

Vzhledem k tomu, Ze ptipojovaci rozméry elek-
trického pohonu odpovidaji normé ISO 15552,
je mozné pro upevnéni pouzit vechno bézné
upinaci ptisluSenstvi k pneumatickym valctm.

Upinaci piisludenstvi ... viz strana Upinaci piisludenstvi ... viz strana
1 Vidlice na pistni ty¢ 42 34 Vidlice vélce uzka .. 4-9
2 Oko na pistni ty¢ vykyvné v 35 Vidlice vélce pravothla ... 4-9
rostoru .43
P 40 Tfmen ... 4-10
3 Piiruba na pistni ty¢ 422
plotnl 1y 41 Stiedové objimka T
4 Kulova spojka na pistni ty¢ ... 4-3
PO P th 42 Objimka na celo/viko .. 4-13
20 Piiruba .. 4-5
50 Ptidavné linedrni vedeni typu H
21 Patka . 4-5 s valivymi lozisky .. 4-14
22 Spodni patka 11-5( | 51 Piidavné linedrni vedeni typu U
s kluznymi lozisk ..4-16
30 Vidlice vélce 7 2k Y
90 Snimac poloh: ..3-2,34
31 Oko valce vyk. v roviné 47 ! polohy
32 Oko vélce vjk. v prostoru ... 4-8 95 Kryci prachovka 44 Pro spolehlivou funkci je nutné, aby bylo téleso elektrického
23 Oko valce pfimé s pohonu upevnéno pfi peviném uchyceni na dvou mistech (napf.
0 valce prime O , v, . ,
patkou a spodni patkou, nebo ptirubou vpredu a spodni patkou).
Spodni patka .
B
A
Dodavka obsahuje: ‘ ‘
1 ks patka (slitina Al) : 0 ; f R ‘ RS \
2 ks $roub . . b ‘ | N LYY N /dh) a
s §rou 8. | Y, T Y,
_dl
| i K2 [N
q Hmot- j iké ; ; ; ;
velikost| A |B |C [P |G |J|J1]]J2 |K|KI1]|K2 e Objednaci kod T ‘ ‘ T
I ‘ E 6}
50 22185110518 |12,5|7|11|6,4]9 |15 (8,4/0,06 |21152100 0050 0000 | Z | ! | |
PK1 ¥ @J2
Ridici jednotka o
Integrovana fidici jednotka dokéze po i Rl D
v. . , .. L. , Ovladaci prvky
pripojeni ke zdroji napajeni pracovat zcela mportovat | | Exporovat Naéiat Zapoat Nagiat Zapsat 2 Gesky do Spustt et
tatné ]e moiné naprogramovat ai 2e souboru do souboru z desky na desku z EEPROM na desku EEP jednou
samos .
200 kroki Et g lze ied Nazev: [a412 | Popisek: |[Ukdzka riznjch ychlosti vysunavani a zasunovan
okt programu, ve kterém lze jedno-
M TET : J v = x
duse fidit rychlosti, polohovéani absolutné TIhlg O
i relativné, nastavovat vystup, pracovat Rdek Phikaz Parsmetr 2
s 1x J S 0 PROGRAM_ID 10
s 5 vstupy, provadét porovnavani hodnot _
, o el . 1 ACCELERATION at/min)
a podle vysledku porovnani vétvit pro- P DECELERATION 28,89 mmys (6000 ot /i)
gram,. § jednotkon je mo#né komunikovat Y
po sbérnici RS485, kterou 1ze pomoci i”g"“T-T;’S-POS‘T'ON j““:s“‘ a P—
prevodniku pfipojit napt. do USB portu 6 SET_SPEED U T2mm/s( Prikaz SET_SPEED -
Yy % v r . - - E Popis pfikazu
pocitace. Pro operacni systém Windows RUN_TO_POSITION STETMM @0 daveni rychiost v ctidkach za
je k dispozici aplikace pro komunikaci : ;‘ET‘E:ESED . et o e
. , ’ . = 0,43 mm/ nastavi rychlost. nespousti ani
s jednotkou, pomoci které lze jednotku 0 RUN_T0_POSITION 9681 mm ] nemasavUE moor
jednoduse ovladat, nastavovat jeji parame- 1 WAIT_MS 2000ms
try a sestavit, pfipadné upravit program. = SET_SPEED J259mm/s - Parametry: |[HETEL mm/a
. . v veir 12 RUN_TO_POSITION 144,68 mm (3 500 ot/min
K jednoduchému nepfetrzitému zobra- 11 AT o0
zovani stavu jednotky je mozné pouzit 15 SET_SPEED wrzmme( | Zust Potvrdit
sbérnici RS232. 10 D|m1i pACITION - T2 e hd
ohon pripojen na portu CUMS od pohonu: U o acrtam program - Uokonceno erze: 1.1.1.
Poh f rtu COM3 | Kéd poh: 1E10! 001 | Naéit; Dokoné We 1111
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