ELEKTRICKE POHONY S KULICKOVYM
SROUBEM, MOTOREM A RiZENIiM

: () STRANSKY » PETRZIK
RADY METGC

Novi tada elektrickych pohont pro dalii stupen automatizace. Rada
METGC prinasi diky své konstrukei napriklad pfesné zastavovani na
vice polohdch, fizeni rychlosti a zrychleni, synchronizace s dal$imi po-
hony, spolupréce s dal$imi prvky fizeni, atd. Soucdsti pohont této rady
je samozfejmé motor a jeho Fizeni umisténé v samostatné jednotce.

Podrobnosti o tidici jednotce TC100 jsou uvedeny dale v katalogu.

Pracovni teplota | -5°C az +50°C
Napéti 24V DC £10%
Model 4 5
Opakovatelnd presnost[mm] +0,01 + 0,01
Stoupéni kuli¢kového §roubu [mm] 1 2,5 2 5 10 20
Maximélni rychlost pfi vodorovném pohybu [mm.s"'] * <58 <145 <113 <288 <508 <917
Maximalni rychlost pfi svislém pohybu [mm.s] * <58 <129 <113 <288 <383 <700
Max. zatéz pfi vodorovném pohybu [N] <240 <240 <400 <400 <400 <135
Max. zatéz pfi vodorovném pohybu (upevnéni na boku) [N] <240 <240 <300 <300 <150 <100
Max. zaté7 pfi svislém pohybu [N] <35 <75 <150 <150 <32 <12
Max. posuvova sila [N] 2188 875 1147 459 229 115
Mozné zdvihy [mm] * 50 az 500, ndsobky 50 50 az 800, nasobky 50
Kuli¢kovy sroub [mm] C7 I8 C7 D12

*) Nejvyssi rychlost pfi nastaveni 100% v ovladani motoru. Pfi zdvihu vétsim neZ 200 (pro model 4), resp. 500 (pro model 5) je nutné snizit rychlost, jinak dojde k
poskozeni kuli¢kového $roubu!

Objednaci kéd
) y PMETGC 55500 M 3
T T T T
Model Stoupani kul. Sroubu Zdvih Poloha motoru Délka kabelu
4 METGC-4 A 1 mm xxxx | zdvih v mm M na kratké strané 1 1m
5 | METGC-5 C |2mm napf. 100 = BM | pod pohonem 3 [3m
zdvih 100 mm - -
D 2,5 mm (nésobky 50) BR | na dlouhé strané 5 5m
5 |5mm vpravo X |10m
1 10 mm BL | na dlouhé strané
vlevo
2 20 mm

Provedeni

® kvalitni kulickovy $roub se stoupanim 1 a 2,5 mm, resp. 2, 5, 10 a 20 mm
® nizkd hmotnost

o téleso je tazeny duralovy profil

® integrovany vykonny motor

Poloha motoru

el A

7

M - na kratké BM - pod BR-na BL-na @ jednotka pro fizeni motoru TC100 je soucasti dodavky
strané pohonem  dlouhé strané  dlouhé strané e integrovany kabel pro motor a enkodér
vpravo vlevo o hladky pohyb a ptesné polohovani

Bliz&i informace si vyzadejte u spolecnosti Stransky a Petrzik, Pneumatické valce spol. s r.o., nebo na www.stranskyapetrzik.cz Katalog ¢. 14
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ELEKTRICKE POHONY S KULICKOVYM
SROUBEM, MOTOREM A RiZENIiM
RADY METGC

Zavislost rychlosti a zatizeni pfi vodorovném a svislém umisténi pohonu
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Dovolené posunuti tézisté zatéze a staticky moment

A

B
Vodorovny pohyb

Jednotky pro A/B/C: mm

A
Cc

Vodorovny pohyb,

upevnéni na boku
Jednotky pro A/B/C: mm

Svisly pohyb

Jednotky pro A/B/C: mm
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METGC-4 METGC-5
Zatizeni| A | B| C Zatizeni| A | B C
E 120N [540| 54]144 200N [430] 43] 61
_§ 1 | 1s0n]3s80] 33] 49 o | 2 [300N]2s0] 25] 36
g 2 240N230] 23] 34| | B 400N [170] 17] 25
2% 100N [570] 57] 83] | & 240N [260] 26] 35
@&l as| 1e0n[320] 32| 7| [ £ 5 [300N]190] 19] 26
E 240N [190] 19] 27] | B 400N |130| 13| 18
%’ 150N [470] 47| 63
fE‘ 10| 250N |240| 24| 33
g 400N |[110] 11] 15
2 40N [ 801 164] 194
“ 20| oon([493] 73] o1
135N 580 58] 78
METGC-4 METGC-5
Zatizeni| A | B| C Zatizeni| A | B C
£ 120N ]| 94| 69]699 100 N | 137 [ 100] 1100
- g 1| 180N] 56[ 44411 o | 2 [ 200N] 61] 45] 750
S o 240N ] 34] 30[308] |8 300N | 36| 26| 550
gt 100N s8] 47]s21] | & 100N [100[ 75] 650
P&l a5 1s0N] a0] 34[313] [ £ | 5 [ 200N] a5] 32] 420
2| | 200N]| 28] 25[245] | & 300N 25[ 19] 275
= 50N [180145] 600
= [ 10| 100N] 91 s8] 512
< 150N | 60| 42| 550
2 40N [211]173] 990
“ 20| son|111] 86| 720
100N ]| 97| 73] 930
METGC-4 METGC-5
Zatizeni| A | B Zatizeni| A B
E 26 N | 288288 70N| 158] 158
. § 1| 30N[254]254 | 2 [ 105N] 106] 106
g 2 35N | 222222 2 150N]| 77| 77
gt 40N [170] 170 5 70N]| 140] 140
“ 3l 25 71N]100] 100 | 5| 3on] so| so
E 75N| 97| 97 g 150N| 75| 75
i;’ 8N [ 1059] 1059
Z 10| 16N| 563 563
:) 32N| 208 298
2 4N [1809] 1809
“ 120 sN| 968] 968
12N| 706| 706

METGC-4
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79

116

Dovoleny staticky

moment
Jednotky: Nm



ELEKTRICKE POHONY S KULICKOVYM
SROUBEM, MOTOREM A RiZENIiM
RADY METGC

Rozméry

METGC-4, umisténi motoru M

89 Mx100 A _ 50
_c N-23.6 B
—1 L had Rl T 5
e ——itf iy
—C _N-M4x11 hl. =
929 Mx100 A |40 <
89 1000.02 P 5
| 2-p4H7x4 h. B 3
et | I —_— ]
= = u
426 | |
35
J ~ [ —] q 7 5 C
i Lﬂ[ :iﬂ | o ‘[ 'Tl ‘ ‘
‘ L ‘21.7:0.03 22 ‘
. Vychozi bod 220+2.5 Zdvih 87.5+2.5
(r?ln.l109kpro Kt YERoE22 Mechanicky doraz
pripojent konekioru) | ‘ 2-03H7x4.5 hl. 2541
g
BTk _ EM F. I = 3
i | — S
40
Mech. doraz L9_0' AMAxT1hl.
172.541
Zdvih 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
L 357,5 1407,5 |457,5 |507,5 |557,5 |607,5 |657,5 |707,5 |757,5 |807,5
A 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75
M 1 2 2 3 3 4 4 5 5
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14
P 25 75 125 175 225 275 325 375 425 475
Hmotnost [kg]| 1,2 1,45 1,7 1,95 2,19 2,44 2,69 2,94 3,18 3,43
METGC-4, umisténi motoru BM
181 ‘ Mx100 A __ 40
40 N-M4x11 hl. \ \
———
Rad A had
I=E—=—==Ikt g
171 | Mx100 M/‘ A ‘ 50 5
171 i P i » ‘:Q
it i R | f{
== "‘:?}i*’*;*’*;*’ﬂi’ﬁljr 5.
@4H7%4 hl. B i
S FH—— (©] d’q { 44
g i ] B \ \
= ST ‘ 8
Non Le
| (min. 100 pro pfipojeni konektoru) |
L 21.7£0.03 22
Vychozi bod
108+2.5 Zdvih 87.5+2.5
Mech. doraz 90 Mechanicky doraz
61£1 40_ | 2-03H7x4.5 h. 2541
E—————
4-M4x11 hl.
Zdvih 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
L 246 296 346 396 446 496 546 596 646 696
A 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75
M 0 0 1 1 2 2 3 3 4 4
N 4 4 6 6 8 8 10 10 12 12
P 25 75 125 175 225 275 325 375 425 475
Hmotnost [kg]| 1,46 1,71 1,96 2,2 2,45 2,7 2,95 3,19 3,44 3,69

() STRANSKY . PETRZIK

Blizsi informace si vyZadejte u spole¢nosti Stransky a Petrzik, Pneumatické valce spol. s r.o., nebo na www.stranskyapetrzik.cz
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METGC-4, umisténi motoru BL

ELEKTRICKE POHONY S KULICKOVYM

SROUBEM, MOTOREM A RiZENIiM

RADY METGC

81 Mx100 A 40
Bz;; N-M4x11 hl.
oo NMaAthl
had TN i
et o B
71 —Cmxi00 N-836/| A |50 5
F[gr,i,gr,i,i,i,i,ﬂ, =
L piry poy = g -
71| 100:0.02 | \&@4H7x4N. 5 B/ | o
‘ ‘ 105.5 =
<
on | I
7]
L
Mech. doraz Vyfgé’f&_%"fj Zdvih 87.5£2.5
6111 90 2-g3H7x4.5 hl. Mechanicky doraz
‘_@. 4-M4x11 hl. 25£1 c-C
© 3' 4@5{:‘?}********%*%#
8 ST
(min. 100 pro pfipojeni konektoru)
Zdvih 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
L 246 296 346 396 446 496 546 596 646 696
A 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75
M 2 2 3 3 4 4 5 5
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14
P 25 75 125 175 225 275 325 375 425 475
Hmotnost [kg]| 1,46 1,71 1,96 2,2 2,45 2,7 2,95 3,19 3,44 3,69
METGC-4, umisténi motoru BR
71 Mx100 A _ 50
—c N-03.6_|
[F = < | @Iv] B
[ = 1] O = 5
. C _N-M4x11 hl. ]
| L e
81 Mx100 A |40 3
T sas sas T 5
]Fj’jak’i’“ —— d <
| 71 |100s0.09]\2@4H7x4 . B
105.5
E-H-rm 44
D) Ou| ———
[ 1]
\\zazll) €€
ﬁﬂ‘ ‘ (min. 100 pro pfipojeni konektoru) 2174003 22
- airnod 20
- T — = —
:"rl bl o — - ‘ Mechanicky doraz
Mechanicky doraz ‘ 457\ 4-M4x11 hl. 2541
6121 90 [\2-23H7x4.5 hl.
Vychozi bod
108+2.5 Zdvih ‘87.512.\‘5
L
Zdvih 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
L 246 296 346 396 446 496 546 596 646 696
A 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75
M 2 2 3 3 4 4 5 5
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14
P 25 75 125 175 225 275 325 375 425 475
Hmotnost [kg]| 1,46 1,71 1,96 2,2 2,45 2,7 2,95 3,19 3,44 3,69
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ELEKTRICKE POHONY S KULICKOVYM
SROUBEM, MOTOREM A RiZENIiM
RADY METGC

METGC-5 umisténi motoru M

() STRANSKY . PETRZIK

95.5 Mx100 A 50
N-24.6
Vc Rad Ad
=] 2|3 B
ey
7
1055 | Mx100 ~C _N-MS9R. /]| A |40 I
95.5 100+0.02 P 1
B =
_ ‘” Rad R (g
- ;U . FYy FYS go
b3 w0
505 2-g5H7%6 hl.
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| 54
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g | o © = ° B EEI f ! ‘ !
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L 26.7+0 03‘ 27
Vychozi bod —
224£2.5 Zdvih 87.5+2.5
Mechanicky doraz Mechanicky doraz
(min. 100 pro pfipojeni 164+1 ) 2-¢3H7x6 hl. | 11.5+1
konektoru) | - e -
= L—( [ 1) I }'
| o - = :
1-52_| N 4-M5x11 h.
116 [
Zdvih 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800
L 361,5 [411,5 |461,5 |[511,5 |561,5 |611,5 |661,5 |711,5 |761,5 |[811,5 |[861,5 |911,5 |961,5 |1011,5 [1061,5 [1111,5
A 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75
M 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20
P 25 75 125 175 225 275 325 375 425 475 525 575 625 675 725 775
Hmotnost [kg]| 1,97 2,18 2,4 2,62 2,83 3,05 3,27 3,48 3,7 3,92 4,13 4,35 4,57 4,78 5 5,22
METGC-5, umisténi motoru BM
185.5 Mx100 A 40
1 c _N-M5x9hl.
= = )
|12= - . s R E
175.5 c MMOOM/‘ A |50 7
175.5 ‘ P
! B _ :£
T T T z
kLl = FYy pYy al &
@5H7x6 hl. N
©
T 7 |
8 o8| ]
- 5 £ i B
7\ (min. 100 pro pfipojeni konektoru)
L
Vychozi bod Zavih
o 113+2.5 vi 87.542.5 C
Mechanicky doraz Mechanicky doraz
52.541 2-p3H7x6 hl. 11.5+1
| .
‘ =2 r s )= ] T ? rﬁ}»
ope z = >
52 4-M5x11 hl.
116
Zdvih 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800
L 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000
A 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75
M 0 0 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7
N 4 4 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18
P 25 75 125 175 225 275 325 375 425 475 525 575 625 675 725 775
Hmotnost [kg]| 2,34 2,54 2,73 2,93 3,13 3,32 3,52 3,72 3,91 4,11 4,31 4,5 4,7 4,9 5,09 5,29
11-6 Bliz&i informace si vyzadejte u spolecnosti Stransky a Petrzik, Pneumatické valce spol. s r.o., nebo na www.stranskyapetrzik.cz Katalog ¢. 14
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ELEKTRICKE POHONY S KULICKOVYM
SROUBEM, MOTOREM A RiZENIiM

METGC-5, umisténi motoru BL
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Vychozi bod 1 0
. 113+2.5 Zdvih 79.5
Mechanicky doraz 116 2-g3H7x6 hl. Mechanicky doraz EM C-C
52.54¢1 752t 4-M5x11hl. 11521 o
- - . E 267:0.03 27
g - === - T }»
g o | B oo z = z
- 7'!\ (min. 100 pro pfipojeni konektoru)
Zdvih 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800
L 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000
A 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75
M 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20
P 25 75 125 175 225 275 325 375 425 475 525 575 625 675 725 775
Hmotnost [kg]| 2,34 2,54 2,73 2,93 3,13 3,32 3,52 3,72 3,91 4,11 4,31 4,5 4,7 4,9 5,09 5,29
METGC-5, umisténi motoru BR
75 Mx100 A _ 50
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ad +F 5 ¥
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2| (min. 100 pro pfipojeni konektoru) ™ )
| ¢ |
0 By ¢ rie i -
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|
o 0 | | Mechanicky doraz ‘
Mechanicky = ‘ = = 26.7£0.03| 27
52 N~ 4-M5x11 hl. 11.541
doraz 52.5+1 | 116 2-03H7x6 hl.
Vychozi bod [113+2.5 | Zdvih 87.5:2.f
L
Zdvih 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800
L 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000
A 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20
P 25 75 125 175 225 275 325 375 425 475 525 575 625 675 725 775
Hmotnost [kg]| 2,34 2,54 2,73 2,93 3,13 3,32 3,52 3,72 3,91 4,11 4,31 4,5 4,7 49 5,09 5,29
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