Hlavni vyhody:

o vestavény servomotor

o primé napojeni motoru na kulickovy $roub bez spojky

e zobrazeni stavu pomoci LED

o téleso a vozik jsou z oceli pro zvyseni tuhosti

o ocelovy kryci pasek branici zneciténi vnitfnich ¢asti

e mazani miize byt provadéno zvenku bez nutnosti sejmout kryt
e jednoducha montaz diky nékolika moZnostem upevnéni

¢ vhodna fidici jednotka: typ XC100 (je soucasti dodavky)

ELEKTRICKE POHONY

S KULICKOVYM SROUBEM

RADY DGTH

Model DGTH4 DGTHS5

Opakovatelna presnost [mm] +0,01 +0,01

Stoupani kulickového $roubu [mm)] 2 6 12 2 5 10 20
Maximalni rychlost pti vodorovném pohybu [mm.s'] * | 100 300 600 100 250 500 1000
Maximalni rychlost pfi svislém pohybu [mm.s'] * 100 300 600 100 250 500 1000
Max. zatéz pfi vodorovném pohybu [kg]** 25 20 12 30 30 15 10
Max. zatéz pri svislém pohybu [kg]** 8 8 2 10 8,1 2,7 1,4
Max. posuvovd sila [N] 827 276 138 1147 459 229 115
Mozné zdvihy [mm] * 50 az 800, nasobky 50 50 az 800, nasobky 50

Vykon servomotoru [W] 40 40

Kuli¢kovy $roub [mm] C7 D10 C7 D12

*) Nejvyssi rychlost pfi nastaveni 100% v ovlddani motoru. Pfi zdvihu vétsim nez 550 je nutné snizit rychlost, jinak dojde k poskozeni kulickového $roubu!
**) Neni mozné pouzit maximalni rychlost pfi maximalni zatézi, viz zavislost rychlosti a zatiZeni.

Objednaci koéd
) y TDGTH5-L5-100-M - XC100 - 03 - N1
T
Model Stoupani kul. Sroubu Zdvih Poloha motoru Délka kabelu | | Typ I/O kabelu
4 | DGTH4 2 | 2mm xxxx | zdvih v mm M | vose 01 |[1m standard
5 |peras| | 5 | 5mm (DGTHS) 50 az 800 03 [3m N1 | stinény
(néSObky 50) Pozn.: délka kabelu je
6 | 6 mm (DGTH4) napf. 100 = 05 |5m standardné 1,5 m
10 | 10 mm (DGTHS5) zdvih 100 mm 10 [ 10m

12 | 12 mm (DGTH4)
20 | 20 mm (DGTHS5)

Zavislost rychlosti a zatizeni
Vodorovny pohyb - DGTH4

Vodorovny pohyb - DGTH5
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Pro dalsi informace kontaktujte Stransky a Petrzik, Pneumatické valce spol. s r.o. na tel. +420 499 628 600, emailem info@sappv.cz, nebo na www.sappv.cz

Pozn.: kabel mezi fidici
jednotku a motorem

Technické parametry, rozméry a dalsi
informace najdete na nasich internetovych
strankach na adrese sappv.cz/r/11-5

e

Informace o fidici jednotce XC100 najdete
1 na strané 11-11



